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既存CCTV映像の解析による停⽌⾞両検知技術
（学習型画像処理）
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【ニーズ】 既存CCTV映像の解析によるスタック車両等の事象検出

目的：監視業務の負荷軽減（スタック見落とし防止など）
事象の早期発見による、渋滞、通行止め等の被害拡大防止

【シーズ】
○道路監視ＣＣＴＶ映像の解析により車両を検出し、車両の動きから停止・低速・避走・逆走を検知する。

○ニューラルネットワークを用いた学習型画像処理により車両を検出する。日照や天候に影響されにくく、

日中／夜間とも安定した検知が可能。
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◆ニューラルネットワーク(NN)を用いて多数の正解画像/不正解画像を学習させ、検出器（フィルタ）を生成。

画像解析

車両位置を検出 車両の動きを追跡

事象判定

車両の移動量・方向
から事象発生を判定
「停止」 「低速」
「高速（速度超過）」
「避走」 「逆走」

事象通知

監視員への通知
関係機関への通知
他システムへの連携
例：道路情報システム

情報板制御システム

推論

検出器

入力画像をスキャン

◆学習で得られた検出器（フィルタ）を入力画像に適用し、画像内の車両を推論し検出。
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